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扁平直流微电机
精密合金换向器,内置编码器 0,8 W

0,4 mNm

1506 ... SR IE2-8 系列
在22℃和名义电压下的值 1506 N   003 SR 006 SR 012 SR IE2-8

1 名义电压 UN   3 6 12 V
2 电枢电阻 R   10,4 50,5 130 Ω
3 最大功效 ηmax.   68 66 70 %
4 空载转速 n0   13 400 14 300 15 500 min-1

5 空载电流（输出轴直径 0,8 mm） I0   0,01 0,005 0,003 A
6 堵转转矩 MH   0,54 0,46 0,64 mNm
7 摩擦转矩 MR   0,02 0,02 0,02 mNm
8 转速常数 kn   4 640 2 480 1 340 min-1/V
9 反电动势常数 kE   0,216 0,403 0,749 mV/min-1

10 转矩常数 kM   2,06 3,84 7,15 mNm/A
11 电流常数 kI   0,486 0,26 0,14 A/mNm
12 转速/转矩斜率 Δn /ΔM   24 700 31 400 24 200 min-1/mNm
13 转子电感 L   175 720 2 100 µH
14 机械时间常数 τm   24 30 23 ms
15 转子转动惯量 J   0,09 0,09 0,09 gcm2

16 最大角加速度 αmax.   58 50 71 ·103rad/s2

     
17 热阻 Rth1 / Rth2 36 / 61 K/W
18 热时间常数 τw1 / τw2 5,4 / 190 s
19 工作温度范围：

 – 电机 +0 ... +70 °C
 – 线圈最高允许温度 +70 °C

20 输出轴轴承 烧结轴承  
21 输出轴最大载荷：  

 – 输出轴直径 0,8 mm 
 – 3 000 min-1 时，径向（距轴承 3 mm） 0,5 N 
 – 3 000 min-1 时，轴向 0,1 N 
 – 静止，轴向 10 N 

22 输出轴间隙：  
 – 径向 ≤ 0,03 mm 
 – 轴向 ≤ 0,2 mm 

23 外壳材质 塑料
24 重量 7,1 g
25 旋转方向 从前端面观测，顺时针旋转
26 转速可达 nmax. 16 000 min-1

27 磁极对数 2
28 磁钢材料 NdFeB

 
 
 
 

持续工作时的额定值
29 额定转矩 MN   0,37 0,29 0,4 mNm
30 額定电流（热限制） IN   0,2 0,086 0,063 A
31 额定转速 nN   2 500 2 500 2 530 min-1

1506N012SR IE2-8
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说明：

 

 

右侧图表是当环境温度为22 °C 时电机输出
推荐转速与转矩的对应关系。

图表对比显示了电机在完全绝热与适当散
热（例如热阻 Rth2 降低 50%）条件下的工
作特性。

名义电压 (UN) 曲线是在隔热与散热环境
中，电机在名义电压下的工作点。工作区
间位于曲线上方时需提高电压，反之则需
降低电压。

 

推荐工作区（以名义电压12V电机为例)

间歇工作区
额定工作点

注意： 额定值基于名义电压和环境温度22°C条件下，Rth2未缩减。

有关技术资料和使用寿命， 
请见“技术信息”。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
规格若有变更，恕不另行通知。

http://www.faulhaber.com
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电机接线端与安装孔的
相对角度为±10°。

特性

输出信号/电路图/输出插座说明

内置光电式编码器
每转线数
信号输出，方波
电源电压
工作电流，典型值 (UDD = 5 V DC)
输出电流，最大值 (Uout < 1.5 V)
脉冲宽度 1)

A、B 通道信号相位差 1)

信号上升/下降沿最大时间 (CLOAD = 50 pF)
频响上限（截止频率）2)

1) 环境温度为 22 °C（频率为 1 kHz 时测试）。
2) 转速 (min-1) = 频率 f (Hz) × 60/N

本系列扁平电机内置双通道光电式编码器。反馈信号从与电机轴同步旋转
的码盘采集处理，最后输出两路相位差为 90° 的方波脉冲，电机每旋转一
圈，编码器每通道输出 8 个脉冲。

编码器可反馈电机转速、转向与转角。

电机电源、编码器电源与两个信号输出通道一起，通过一条带插座的排
线输出。

订货代码

	举例：

1506N003SR IE2-8

1506N012SR IE2-8

有关技术资料和使用寿命， 
请见“技术信息”。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
规格若有变更，恕不另行通知。
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输出信号
面向输出轴方向，顺时针旋转。
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A 通道

通道

转向

允许的相位角偏差：

输出电路

* 此处外接上拉电阻可改善上升沿时间。

 注意：信号通道 A/B 的最大输出电流不
能超过 5 mA！

插座规格
EN 60603-13 / DIN-41651
间距 2.54 mm

A/B 通道 

1  电机电源 –
2  电机电源 +
3  编码器电源地 GND
4  编码器电源 UDD
5  信号通道 B
6  信号通道 A

聚氯乙烯 (PVC) 排线

6 位输出，导线截面积 – 
0.09 mm2

引脚功能

http://www.faulhaber.com
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