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ServomoteursC.C.sansbalais @~ 18mNMm
Technologie 4-péles 152 W

Série 3274 ... BP4

Valeurs a 22°C et a tension nominale

012 BP4 018 BP4 024 BP4 036 BP4 048 BP4

1 Tension nominale Un 12 18 24 36 48 \%
2 Résistance de phase R 0,063 0,139 0,253 0,557 1,01 Q
3 Rendement, max. Nrmax. 88 88 88 88 88 %
4 Vitesse a vide no 8 820 9 090 8 820 9 090 8 820 min-!
5 Courant a vide, typ. (avec I'arbre 5 mm) /o 0,76 0,534 0,38 0,267 0,19 A
6 Couple de démarrage Mk 2 660 2 650 2 650 2 640 2 650 mNm
7 Couple de frottement statique (@) 2,04 2,04 2,04 2,04 2,04 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique Cv 9,24-10% |9,24:10* |9,24-10* |9,24:10* |9,24:-10* | mNm/min"
9 Constante de vitesse kn 680 465 340 233 170 min 1V
10 Constante FEM ke 1,47 2,15 2,94 4,3 5,88 mV/min-
11 Constante de couple km 14 20,5 28,1 41,1 56,2 mNm/A
12 Constante de courant ki 0,071 0,049 0,036 0,024 0,018 A/mNm
13 Pente de la courbe /M AniAM 3,05 3,15 3,06 3,16 3,06 min/mNm
14 Inductance de phase L 16 34,3 64,2 137.1 257 uH
15 Constante de temps mécanique Tm 1,53 1,58 1,54 1,59 1,54 ms
16 Inertie du rotor J 48 43 48 48 48 gcm?
17 Accélération angulaire COlmax. 555 552 553 550 553 -103rad/s?
18 Résistances thermiques Rin1 [ Rinz 1,1/7,9 K/W
19 Constantes de temps thermiques Twi | Tw2 22/1 100 s
20 Températures d‘utilisation:
— moteur -40 ... +125 °C
- bobinage max. admissible +150 °C
21 Paliers de |'arbre roulements a billes précontraints
22 Charge max. sur l'arbre:
— diamétre de I'arbre 5 mm
—radiale a 3 000 min (5 mm de la flasque frontale) 50 N
— axiale a 3 000 min™' (pression / traction) 5 N
— axiale a I'arrét (pression / traction) 50 N
23 Jeu de l'arbre:
- radial < 0,015 mm
— axial = 0 mm
24 Matériau du boitier acier inoxydable
25 Masse 325 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘a Nmax. 16 000 min-
28 Nombre de paires de poles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de I'aimant NdFeB
Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal Mn 158 153 158 153 158 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) Iv 13,8 /9,18 | 6,88 | 4,58 |3,44 A
33 Vitesse nominale nw | 8 420 | 8 660 | 8420 | 8 660 | 8420 min-
Note: Les valeurs nominales sont valables a 22°C et avec une réduction de résistance thermique R:»2 de 50%.
in-1
Remarque: n [min”] @ 3274G024BP4
Watt [ 3274G024BP4 (Rnz -50%)

Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible 20000 | 30 70 110 150 ¢ !
sur I'arbre de sortie pour une température O P0|n|t de fonc_tlo?nement
ambiante donnée de 22°C. avaleur nominaie

[ Z Régime intermittent

Le moteur peut délivrer davantage de puis- 15 000 -
sance avec un systéme de refroidissement

adéquat (par ex. Rz réduction de -50%).

La droite (Un) montre le point de travail a

tension nominale a une température am- 10 000
biante de 22°C. Tous les points de travailau | NEEmeSe—————— O~ — — — — _ __
dessus de cette droite exigeront une tension
d'alimentation supérieure. (Tous les pointsde 5 000 |
travail en dessous de cette droite exigeront

une tension d'alimentation inférieure).

Le couplf—:- maximum dlqunlble etla vitesse 0 ‘ ‘ i j————+—-—=> M [mNm]
seront réduits si la température ambiante 0 50 100 2 250
est supérieure a 22°C et/ou si le moteur est 150 00
thermiquement isolé de I'environnement. Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)
Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications © DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
concernant la garantie et la durée de vie, voir , Informations Techniques”. Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

Orientation en fonction
du cable moteur +5°

Echelle réduit G@

-0,006
6x M3 4 prof. ©32-0,1 216-0,05 ©5-0,010 023
[be0,2]A] [©]20,06 [A
710,02 ]
o
| —
N
| 1
1,70, 1,5-0,05
7,7+0,3 74+0,2 13+0,3
3274 G ... BP4

Options, informations pour cables et connexions

Informations pour la commande exemple: 3274G024BP4-3692

Option Type

Y158 Arbre sortie

3692 Combinaison contréleur
6356 Combinaison codeur

Description

Moteur sans arbre sortie arriére

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contréleurs de vitesse SC et de mouvement MC

Moteur sans cable Hall analogiques pour combinaison avec codeur AEMTL

Connexion

Fonction Couleur
Phase C jaune
Phase B orange
Phase A brun
GND noir
Upp (+5V) rouge

Capteur de Hall C  gris
Capteur de Hall B bleu
Capteur de Hall A vert

Cable standard
3 fils séparés, matériau FEB,
AWG 18, Phase A/B/C

5 fils séparés, matériau PTFE,
AWG 26, Hall A/B/C, Ubp, GND

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
38/1
38/1S
38/2
38/2S
42GPT
32L...TL
32L... ML
32L...SB
32L...PB

Codeurs

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications
concernant la garantie et la durée de vie, voir , Informations Techniques”.
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Electroniques de commande

SC 5008 S
MC 5010 S

Cables / Accessoires
PMB32

Veuillez trouver notre large
gamme d’accessoires au chapitre «
Accessoires ».

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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